
STUDII PRIVIND SISTEME AUTOMATE DE CONTROL ACCES 

1 Mihai1, HABARA2 Ana Maria Simona2  
1,2Facultatea:IMST, Specializarea: IEMA, Anul de studii: II, e-mail: andrei.dinica@yahoo.com

Conf.dr.ing. Liliana  POPA

REZUMAT: O defini porar 
depus pentru a crea, cu resurse limitate, un produs unic sau un serviciu unic". Tehnologia pentru 
recunoa nmatriculare a vehiculelor este din ce in ce mai necesara pentru firmele, 
institu ri. Aceasta tehnologie ajuta la g

dirilor. Tehnologia 
i rapoarte referitoare la mix- i loialitatea lor.

CUVINTE CHEIE: control, , 
. 

1. Introducere

crare, „Studii privind sisteme automate de control acces” aduce în 

-a propus. 

de a gestiona într- -o

- tioneze eficient 

vizitatori ( furnizori, colaboratori etc.).
i

prezentate în tabelul 1.

Calitatea
Exactitatea Un sistem de control exact produce date valide

r

Oportunitatea Un sistem de control eficace prevede la timp S

Flexibilitatea Controalel

Controlul accesului este perfect justificabil 



Localizarea A

Accentul pe 

îndeplinirea scopului

corective în sistem

control acces al a

-
-
- se va deplasa vizitatorul;
-
-
-

2. Stadiul actual

le.  
Tehnologiile care stau la baza OCR integritate, 

  
Cele m

fundamentale: integritate, 

Fine Reader OCR.
te pagina în 

elemente de tipul blocurilor de text, tabelelor, imaginilor etc. Rândurile sunt divizate în cuvinte, iar mai 
-

presupuneri despre ce fel de caracter ar putea fi acesta. Bazându-se pe 

ogramul ia o decizie, 
prezentând textul recunoscut.   

IFA în tehnologiile sale 
OCR.  

ne”. Acestea 



Tot acest suport teore
Raportându-

a sistemelor de acces

3.

, e necesar  într-un

În acest punct, se
Care sunt tip i cantitatea de echipamente utilizate, software- cerute 

i unde ar trebui alocate? 
t timp? 

ii? 
Cum va fi sistemul suportat,   

i la identificarea criteriilor 

a. Definirea misiunii. Identificar i a misiunilor secundare sau 

definita

avea nevoie de a caracterelor 
din imaginile înregistrate.

b . 
sistemului. Care sunt parametrii
misiunii sau misiunilor?

În mod uzual,
realizarea unor algoritmi câ i amplasarea camerei 
video astfel înc fie focusate p . În felul acesta cantitatea de 

c. (orizontul). Timpul anticipat al rii sistemului. Cine va 
de timp?

,



- construite î
- rism;
-
-
-
-
-
d . i a elementelor sale ( de ex. orele de 

utilizare/zi, pr rii). 
Orele de vârf în ceea ce utilizarea sistemului vor fi 8:30 - - 18:30, întrucât 

aceea este perioada în ca rcarea sistemului 
depinde de i de   

e tor. Definirea mediului unde sistemul e dor opereze (ex.: temperatura, 
umiditatea, clima). 

Mediul i el important deoarece poat a
de înmatriculare sau la unor probleme generate de caracterele care nu vor mai fi 

lizibile din cauza mediului (praf, noroi, ), ceea ce va duce la îngreunarea timpului 
sistemului sau uneori chiar la blocarea acestuia.

4. Structura sistemului de acces

editabil dintr-
-

, figura 2: 
1.

a. matriculare al vehiculelor;
b.

motor;
c. Motorul - va realiza ridicarea/coborârea barierei;
d. Bariera



Fig.2 Ansamblul sistemului de control acces

2. Serverul, va fi folosit pentru stocarea imaginilor video, realizarea conexiunii cu baza de 

3.  propriu-

-

realiza perechi de tipul request -
Pe de ce

În mod concret, componentele sistemului cu caracteristicile lor vor fi prezentate în cele de mai 
jos.

A. Bariera (figura 3) 
Bariera va fi una de tipul Nice WIDE S, care va avea stâlpul
principal prins în de asfalt.  
Carcasa barierei auto Nice WIDE S dispune de:

Bara c

Baterie backup tip tampon;
Lumini

Fig.3 Bariera

  

- date electrice alimentare (Vac 50/60 Hz): 230
-
- putere (W): 270
-
-

-ciclu de lucru (cicluri/ora): 100
-grad de protectie (IP): 44
-timp de functionare (°C min/max): -20 ÷ +50
-dimensiuni (mm): 280x178x1000 h
-greutate (kg): 40

B. Camera video (figura 4)

Camera video va fi una cu infrarosu, flexibila, modelul
SONY CCD, 420TVL si va fi montata deasupra stalpului
principal prin 3 suruburi, avand in felul acesta cea mai buna
vizibilitate asupra numerelor de inmatriculare.  

Specificatii : Camera Color CCD cu infrarosu, pentru
exterior, 1/3" SONY CCD, 420TVL, Lentile 6mm,
IR LEDs, Distanta IR 10~15m



Fig.4 Camera video

C. Motor(figura 5) 
Motor AC Parvalux, 220 240 V, 135 rpm, 270
W 
Acesta a fost ales astfel încât puterea

barierei. Va fi alimentat direct de
la la 230V.  

Motorul va comunica printr-
punte H cu microcontrolerul, modelul  Raspberry 
pi 4.

Fig. 5 Motor

D. Microcontroler (figura 6)

Fig.6 Microcontroler

Microcontrolerul, modelul Raspberry pi 4 va fi el alimentat la 12 V cu ajutorul unui convertor
AC/DC. Întrucât microcontrolerul conexiunea cu serverul, camera video va comunica cu acesta
print-un cablu coaxial , fiind alimentat cu tensiunea de 12V.

Atât desktop, cât cea mobile, nu au nevoie de hardware avansate. Singurele
neces sunt sistemul de operare Android conexiunea la Internet.

Camera imaginea, care este cu ajutorul microcontrolerului server, iar
serverul o în imaginea în matrice în felul acesta va
transforma în text imaginea cu ajutorul unei neuronale bine antrenate. Sistemul

imaginea de înmatriculare în format text. Acesta este în
baza de date pe server, iar rezultatul este transmis înapoi  În cazul acestuia,

va transmite server mesajul de ridicare a barierei. Serverul va transmite mesajul
microcontroler, iar acesta va genera un semnal pentru activarea motorului care va începe ridicarea
barierei, figura 7.



Fig.7 Schema a sistemului

5. sistemului de acces

-

.



Fig.7 Generare lista vizitatori

e a accesa baza de 



6. Concluzii

Sistemul propus este un s

asemenea sistem este util numai pentru ridicarea sau coborârea unei bariere.
Obi

i ai sectorului administrativ.
România a ajuns într-

comerciale cu un trafic in
management integrat al locurilor de parcare.

De asemenea, prin implementarea unui asemenea sistem firmele dovedesc, nu numai declarativ, 
Oamenii nu mai stea la cozile interminabile care se

la intrarea în diferite care dispun de bariere, mai ales atunci când este vorba de locul de 
fiind zilnic prin astfel de . 
Se vor putea include noi n acest produs.
pentru sistemele de acces în mallurilor, aeroporturilor se poate include i un 

panou de informare a locului liber de parcare care este t.
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