Sesiunea de Comunicari Stiintifice Studentesti 2019

SISTEM DE UMPLERE A BORCANELOR PENTRU CONSERVAREA
LEGUMELOR

JAR FILLING SYSTEM FOR PRESERVING VEGETABLES

MATEI Ana-Diana-Theodora
Facultatea: Ingineria si Managementul Sistemelor Tehnologice, Specializarea: Logistica Industriala, Anul
de studii IV, e-mail: anadianatheodora@yahoo.com

Conducatori stiintifici: Prof. dr. ing. George ENCIU, S.I. dr. ing. Adrian POPESCU

SUMMARY: The study covers the way in which different systems are used for filling vegetables
containers into an automated logistics flow for preserving vegetables. Filling systems can work by
different methods (volumetric, rotational or linear). Depending on the type of equipment used, there
may be variations in production. The container filling equipment has different configurations and can
not always be adapted to solid products of different shapes and sizes and that is why it is preferable to
use an adaptive system for possible changes in food production.
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1. Informatii generale

De-a lungul anilor, in industria alimentara conservarea legumelor a devenit mai automatizata,
totusi metodele de conservare de bazad s-au schimbat foarte putin de la dezvoltarea tehnologiei. Pentru
conservarea legumelor 1n industrie sunt necesare diferite etape precum procesarea legumelor, imbutelierea
acestora si/sau pasteurizarea/fermentarea.

2. Sistem de umplere pentru conservarea legumelor

Prima solutie este reprezentatd de un echipament de umplere a borcanelor/conservelor rotativ.
Acest echipament se poate adapta diferitelor tehnologii de umplere cu diferite tipuri de solide, acoperind o
gama larga de aplicatii posibile. Dozarea prin bratele telescopice permit reglarea cantitatii de umplere in
functie de gama de recipiente sau cantitatea de produs distribuita. Prin intermediul conveiorului inclinat se
realizeaza transportul produselor catre echipamentul rotativ.[1]

Fig. 1. Echipament pentru umplerea borcanelor rotativ[1]
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Caracteristici:
e Tehnologie: dozaj telescopic;
e (Capacitate: 30-60 recipiente/minut;
e Tipul produselor: solid, sub forma patrata,granulara.[1]

Al doilea exemplu este echipamentul de tip multihead. Este cel mai comun utilizat pentru aplicatii
care necesitd o acuratete ridicata. Procesul incepe prin umplerea cupei cu produse. Sistemul produce vibratii
din centrul conului prin care sunt introduse legumele catre capetele pline.Aceste capete vor transporta
legumele astfel incat se realizeaza umplerea recipientelor.[2]

Tabel 1.Caracteristici echipament multihead
Volumul Configuratia capului Sarcina de Containere/minut
cupel incarcare
0.5L 10,14 200g 120
2.5L 10,14,16,24 6kg 140
5L 10,14 25kg 80

Fig. 2. Echipament multihead [2]

Al treilea exemplu de echipamentul universal linear vibrational. Se utilizeaza pentru umplerea unei
game largi de legume intregi sau taiate (castraveciori, ardei, ciuperci, porumb, mazare, fasole, samburi de
porumb etc.) si fructe (cirese, capsuni, prune, masline etc.). Produsele sunt alimentate pe o punte de
distributie in forma de "v", care oferd o distribuire a legumelor [3].

Fig.3. Echipament pentru umplere linear universal[3]
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Principiul de functionare:
e Conveiorul inclinat transporta legumele catre puntea de distributie
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Fig. 4. Transportul legumelor catre puntea de distributie

e Motorul rotativ este actionat. Roata dintatd in contact cu puntea de distributie produce
vibratii in vederea deplasarii legumelor.

Fig. 5. Modul de deplasare lemelor citre masa 1br0ar

e  Motorul cu dubla tija este actionat. Contragreutatile prin rotirea tijei motorului realizeaza
miscare arcurilor . Legumele care ajung pe masa sunt dispersate cu ajutorul vibratiilor.

Datorita inclindrii mesei, legumele sunt transportate catre conveiorul cu banda.

Contragreutati

Fig. 6. Dispersia egumelor pe masa echipamentului[4]

11



Studiu teoretic privind sistemele de Incarcare automatizate a camioanelor

e Produsul este introdus in borcan printr-o curba de intrare reglabila. Borcanele sunt tinute
printr-un sistem de transport ne-pozitiv, care are de asemenea un dispozitiv de vibratie si

astfel se obtine un grad mai mare de umplere. Borcanele sunt transportate catre urmatorul
echipament.
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Fig.7. Transportul borcanelor/legumelor

3. Concluzii

Integrarea unui astfel de sistem automatizat oferd un avantaj pentru productia de serie
medie si mare datoritd gradului ridicat de umplere a recipientelor intr-o forma sigura si fara
pierderi.

Un alt avantaj este acela ca sistemul perimte umplerea diferitelor alimente solide, deci se
poate integra pentru diferite productii.
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